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UNIONE NAZIONALE COSTRUTTORI
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Declaracion CE de Conformidad

Declaracion segtn las Directivas 2004/108/CE(EMC); 2006/95/CE(LVD)
Fabricante:
Automatismi Beninca SpA
Direccion:
Via Capitello, 45 - 36066 Sandrigo (VI) - Italia
Declara que el producto:
Central de mando para 1 motor, ideal para puertas correderas:

CP.BISON OM
es conforme a las condiciones de las siguientes Directivas CE:

* DIRECTIVA 2004/108/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEJO del 15 de diciembre de 2004 sobre la
armonizacion de las legislaciones de los Estados miembros sobre la compatibilidad electromagnética y que abroga la directiva
89/336/CEE, segun las siguientes normas armonizadas:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007.

* DIRECTIVA 2006/95/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEJO del 12 de diciembre de 2006 sobre la armoni-
zacion de las legislaciones de los Estados miembros sobre el material eléctrico destinado a implementarse dentro de determinados
limites de tension, segun las siguientes normas armonizadas:

EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008; EN 60335-1-103:2003.

si es aplicable:

* DIRECTIVA 1999/5/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEJO del 9 de marzo de 1999 sobre los equipos
de radio y terminales de telecomunicacion y el reciproco reconocimiento de su conformidad segun las siguientes normas armo-
nizadas:

ETSI EN 301 489-3 V1.4.1 (2002) + ETSI EN 301 489-1 V1.4.1 (2002) + ETSI EN 300 220-3 V1.1.1 (2000) + EN 60950-1

(2001)

Beninca Luigi, Responsable legal.
Sandrigo, 02/11/2010.
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ADVERTENCIAS

Este manual esta destinado exclusivamente a personal cua-
lificado para la instalacion y el mantenimiento de aperturas
automaticas.

Ninguna informacioén de las aqui presentadas es de interés o
de utilidad para el usuario final.

Guardar este manual para futuras consultas.

El instalador debe proporcionar todas las informaciones rela-
tivas al funcionamiento automatico, manual y de emergencia
de la automatizacion y entregar al usuario de la instalacion
las instrucciones de uso.

ever en la red de alimentacién un interruptor/
&acircuitos omnipolar con distancia de aper-
de los contactos igual o mayor que 3 mm.
Comprobar que entre el aparato y la red eléctrica
general haya un interruptor diferencial y una pro-
teccién contra sobrecorriente adecuados.
Algunos tipos de instalacién requieren que se conecte la
hoja con una instalacion de puesta a tierra conforme a las
vigentes normas de seguridad.

La instalacion eléctrica y la ldgica de funcionamiento deben
\_cumplir las normas vigentes.

Los conductores alimentados con tensiones distintas deben
estar fisicamente separados, o bien deben estar adecua-
damente aislados con aislamiento suplementario de por lo
menos 1 mm.

Los conductores deben estar vinculados por una fijacion
suplementaria cerca de los bornes.

Durante las operaciones de instalacion, mantenimiento y
reparacion, cortar la alimentacion antes de acceder a las
partes eléctricas.

Comprobar todas las conexiones efectuadas antes de dar
la tension.

Las entradas N.C. no utilizadas deben estar puenteadas.

Las descripciones y las ilustraciones presentadas en este
manual no son vinculantes. Sin cambiar las caracteristicas
esenciales del producto, el fabricante se reserva el derecho
de aportar cualquier modificacion de caracter técnico, con-
structivo o comercial sin obligacién de actualizar la presente
publicacion.
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DATOS TECNICOS
Alimentacion de red 230 Vac 50/60 Hz
Salida Motor 1 motor 230Vac
Potencia méaxima motor 1000 W
Salida alimentacién accesorios 24Vdc 500 mA max.
Grado de proteccion IP54
Temp. de funcionamiento -20°C / +70°C

Receptor radio

433,92 MHz incorporado y configurable (rolling-code o fijo+rolling-code + ARC
Advanced Rolling Code)

N° de cddigos memorizables 64

CENTRAL DE MANDO CP.BISON OM
FUNCIONES ENTRADAS/SALIDAS

N° Bornes | Funcion Descripcion
1-2 Alimentacién Entrada 230Vca 50Hz (1-Fase/2-Neutro)
Conexidn de puesta a tierra. Utilizar el conector predispuesto en la placa de fijacion de la central.
3 GND La conexidn de tierra es OBLIGATORIA, mediante esta conexion se ponen a tierra también las
estructuras metalicas de la motorizacion
4-5 Antena Conexion antena tarjeta radioreceptora de enchufe (4-sefal/5-pantalla).
8-9 24\/ca Salida alimentacion accesorios 24Vca/1A max.
SCA o Contacto libre de tension N.A. Configurable como SCA (testigo cancela abierta), Luz de servicio
10-11 Luz de . L . . .
Servicio temporizada (ver l6gica SERL), o como salida de segundo canal radio (ver Légica 2Ch).
Contacto limpio N.A. Utilizado para alimentar los transmisores de las fotocélulas en la modalidad
1213 PHOTOTEST | 1EST. Véase el esquema Fig.3 y Légicas ESE {y ESEZ.
14 COM Comun para las entradas de control.
15 OPEN Entrada botén ABRE (contacto N.A.). Contacto utilizable para aperturas temporizadas mediante
temporizador.
16 CLOSE Entrada boton CIERRA (contacto N.A.)
17 Paso-Paso Entrada botén paso-paso (contacto N.A.)
18 PED Entrada botén peatones (contacto N.A.), manda la apertura parcial, configurable a través del para-
metro EPEd. Al término del tiempo TCA (si activado) se manda el cierre.
19 COM Comun para finales de carrera y seguridades
20 STOP Entrada boton STOP (contacto N.C.)
Entrada (contacto N.C.) para dispositivos de seguridad (por ejemplo fotocélulas).
En fase de cierre: la apertura del contacto causa la parada del motor cuando la fotocélula queda
21 PHOT O destapada, el motor invierte la direccion de marcha (abre).
En fase de apertura: la apertura del contacto causa la parada del motor, cuando la fotocélula queda
destapada, el motor vuelve a arrancar en apertura.
22 SWO Entrada final de carrera ABRE (contacto N.C.)
23 SWC Entrada final de carrera CIERRA (contacto N.C.)
Entrada (contacto N.C.) para dispositivos de seguridad (por ejemplo fotocélulas).
24 PHOT C En fase de cierre: Comportamiento conbfigurable a través de la l6gica PHCL.
En fase de apertura: Comportamiento conbfigurable a través de la I6gica PHC.
Entrada contacto borde sensible
Borde resistivo: Puente “DAS” cerrado
2526 DAS Borde mecanico: Puente “DAS” abierto

La actuacion del borde detiene el movimiento de la hoja e invierte el sentido de marcha durante
aproximadamente 3s.
Si no se utiliza el borde: Puente “DAS” abierto, puente entre los bornes 25-26.
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27-28-29 Motor Conexién motor 230Vca - monofasico: 27-Fase/28-Comun/29-Fase
27-30 Condensador | Conexién condensador
31-32 Intermitente Conexion intermitente 230VCA 40W max.

Comprobacidn de las conexiones:

1) Cortar la alimentacion.

2) Desbloquear manualmente la hoja, llevarla hasta aproximadamente mitad de la carrera y bloquearla de nuevo.
3) Restablecer la alimentacion.

4) Dar un mando de paso-paso mediante botén o mando a distancia.

5

AUTOAPRENDIZAJE COTAS Y

CALIBRADO DISPOSITIVO ANTI-APLASTAMIENTO

) La hoja tiene que moverse en apertura. Si no fuese asi, utilizar la I6gica MINV para invertir la direccion de apertura.
6) Cortar la alimentacion.Restablecer la alimentacion.

Después de haber efectuado el montaje de la automatizacién y las conexiones eléctricas y después de haber programado todas las
funciones requeridas, es necesario efectuar el autoaprendizaje de las cotas y del par.
Entrar en el menu AUTO y presionar la tecla <PGM>

El display visualiza el mensaje PUSH.

Presionar de nuevo la tecla <PGM>, comienza el procedimiento de autocalibrado: el display visualiza el mensaje PRG, mientras que
son mandadas por lo menos 2 maniobras completas. Terminado el procedimiento el display visualiza el mensaje OK.
El procedimiento se puede efectuar partiendo de cualquier posicion de la hoja y se puede interrumpir en cualquier momento presio-
nando simultaneamente los botones <+> y <->, 0 con la actuacion de las entradas STOP/PHO/PHA/DAS/PP/PED.
Si el proceso no tiene éxito se muestra el mensaje ERR; es necesario comprobar si hay eventuales obstaculos o puntos de friccion

en la hoja.

PROGRAMACION

La programacion de las diferentes funciones de la centralita se efectua utilizando el display LCD incorporado en la centralita y se
programan los valores deseados en los menus de programacion descritos a continuacion.

El menu de parametros permite programar un valor numérico a una funcién, en modo analogo a un trimmer de regulacion.

Con el menu de légicas se activa o se desactiva una funcion, en modo analogo a la configuracién de un dip-switch.
Otras funciones especiales siguen a los menus de parametros y logicas, y pueden variar segun el tipo de centralita o revision del

software.

Para acceder a la programacion:

1 - Presionar el pulsador <PG>, en el display aparece el primer menu Parametros “PAR”.
2 - Seleccionar con el pulsador <+> 0 <-> el menu que se desea seleccionar (PRr>>Lol>>rAd lo>>nlAn>>rE5).
3- Presionar el pulsador <PG>, el display muestra la primera funcion disponible en el menu.
4 - Seleccionar con el pulsador <+> 0 <-> la funcién que se desea seleccionar.

5 - Presionar el pulsador <PG>, el display muestra el valor actualmente programado para la funcién seleccionada.
6 - Seleccionar con el pulsador <+> 0 <-> el valor que se desea dar a la funcién.

7 - Presionar el pulsador <PG>, el display muestra la sefal “Pri

Presionando simultdneamente <+> y <-> dentro de un menu funcién se vuelve al menu superior sin aportar modificaciones.

~»

Notas:

que indica que se ha realizado la programacion.

Presionando simultdaneamente <+> y <-> con el display apagado, se visualiza la versién software de la tarjeta.

Mantener presionada la tecla <+> o la tecla <-> para acelerar el aumento/disminucién de los valores.

Al cabo de 30 segs., la centralita sale de la modalidad programacién y apaga el display.

PARAMETROS, LOGICAS Y FUNCIONES ESPECIALES

En las siguientes tablas se describen las funciones individuales disponibles en la central.

PARAMETROS (PAr)
MENU FUNZIONE MIN-MAX-(Default) | MEMO
Tiempo de cierre automatico. Activo sélo con légica “EcA”=0ON. 04N
Ech Al término del tiempo configurado la central manda una maniobra de cierre. 3-240-(409)
oy Tiempo trabajo motor. Activa sélo con légica ENC:OFF. 1-250-(90s)
" Ajusta el tiempo de funcionamiento durante las fases de apertura y cierre del motor.
Ajusta el espacio recorrido por la hoja durante la apertura parcial (peatones). 10N_(5N0
E PEd Valor expresado en decimetros. 5-100-(20%)
Ajusta el espacio recorrido por la hoja durante la fase de ralentizacién.
0 = ralentizacion inhabilitada
= El comportamiento de la automatizacién durante las primeras maniobra depende de 1000
ESN1 | |2 16gica ENC. 0-100-(0%))
Véase el parrafo “Modalidades de funcionamiento con Encoder habilitado/inhabilita-
do”
P.'-.'Q Ajusta el par aplicado al motor durante la fase de apertura.” 1-99-(40%)

35




Plic

Ajusta el par aplicado al motor durante la fase de cierre.”

1-99-(40%)

PSo

Ajusta el par aplicado al motor durante la fase de ralentizacion en apertura.”

1-99-(50%)

PSc

Ajusta el par aplicado al motor durante la fase de ralentizacién en cierre.”

1-99-(50%)

SERL

Ajusta el umbral de actuacion del dispositivo contra el aplastamiento (Encoder)
durante la fase a velocidad normal.”
99: sensibilidad maxima - 0: sensibilidad minima

0-99-(0%)

Ajusta el umbral de actuacion del dispositivo contra el aplastamiento (Encoder)
durante la fase de ralentizacion.”
99: sensibilidad maxima - 0: sensibilidad minima

0-99-(0%)

Activo sélo con logica SEr-L:ON. Ajusta el tiempo de activacion de la luz de servicio.

1-240-(60s)

Ajusta la fuerza del freno motor.
0: frenado inhabilitado - 1:frenado minimo - 99: frenado maximo

0-99-(50%)

* ATENCION: Una configuracion errénea de estos parametros puede resultar peligrosa.

jAjustarse a las normas vigentes!

LOGICHE (Lak)

MENU

FUNZIONE

DEFAULT

MEMO

Ech

Habilita o inhabilita el cierre automatico.
On: cierre automatico habilitado
Off: cierre automatico inhabilitado

(ON)

Habilita o inhabilita la funcién comunidad.

On: funcién comunidad habilitada. El impulso P.P. o del transmisor no tiene efecto
durante la fase de apertura.

Off: funcion comunidad inhabilitada.

(OFF)

Habilita o inhabilita los mandos PP y PED durante la fase TCA.
On: Mandos PP y PED no habilitados.
Off: Mandos PP y PED habilitados.

(OFF)

Habilita o inhabilita el cierre rapido.

On: cierre rapido habilitado. Con cancela abierta o en movimiento, la actuacién de la
fotocélula causa el cierre automatico al cabo de 3 s. Activa sélo con tEcA:ON

Off: cierre rapida inhabilitado.

(OFF)

Selecciona la modalidad de funcionamiento del ”"Boton P.P.” y del transmisor.
On: Funcionamiento: ABRE > CIERRA > ABRE >
Off: Funcionamiento: ABRE > STOP > CIERRA > STOP >

(OFF)

PrE

Habilita o inhabilita la pre-intermitencia.

On: Pre-intermitencia habilitada. El intermitente se activa 3s antes del arranque del
motor.

Off: Pre-intermitencia inhabilitada.

(OFF)

LEcA

Habilita o inhabilita el intermitente durante el tiempo TCA.
On: Intermitente activo.
Off: Intermitente no activo.

(OFF)

hEr

Habilita o inhabilita la funcién Hombre Presente.

On: Funcionamiento Hombre Presente.

La presion de los pulsadores ABRE/CIERRA debe ser mantenida durante toda la
maniobra.

Off: Funcionamiento automatico.

(OFF)

Enc

Habilita o inhabilita el Encoder.
On: Encoder habilitado .
Off: Encoder inhabilitado.

(ON)

cufr

Habilita o inhabilita los transmisores con cédigo programable.

On: Receptor radio habilitado exclusivamente para los transmisores de cdédigo
variable (rolling-code).

Off: Receptor habilitado para transmisores de cddigo variable (rolling-code) y
programable (auto-aprendizaje y dip/switch) .

(OFF)
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Habilita o inhabilita el segundo canal radio en los bornes SCA (Fig.2).
On: Salida SCA configurada como segundo canal radio.
La légica SErL debe estar puesta en OFF.

cch Off: Salida AUX puede estar configurada como SCA o bien a través de las I6gica SERL (OFF)
(la programacion de un mando a distancia en el menu RADIO 2CH efectua la apertura
de peatones).
Habilita o inhabilita la funcion luz de servicio sobre la salida SCA (Fig.2).
On: A cada maniobra el contacto es cerrado por el tiempo configurado con el para-
CE-L metro £L 5. Utilizar un relé auxiliar para el comando de la luz. La légica 2ch debe estar (OFF)
puesta en OFF.
Off: Salida AUX puede estar configurada como SCA o bien a través de la logica
2CH.
Habilita o inhabilita la comprobacion de las fotocélulas en la entrada PHOT O.
L On: Comprobacion habilitada. Si la comprobacion da resultado negativo no se man-
ESE L | gann . (OFF)
guna maniobra.
Off: Comprobacion inhabilitada.
Habilita o inhabilita la comprobacion de las fotocélulas en la entrada PHOT C.
EGED S.: Compropacién habilitada. Sila comprobacion da resultado negativo no se manda (OFF)
guna maniobra.
Off: Comprobacion inhabilitada.
Selecciona la modalidad de funcionamiento de la entrada PHOT C.
On: Entrada PHOT C activa tanto en apertura como en cierre.
En apertura: la apertura del contacto causa la parada del motor, cuando la fotocélula
queda destapada, el motor vuelve a arrancar en apertura.
Phc.’_ En cierre: la apertura del contacto causa la parada del motor cuando la fotocélula (OFF)

queda destapada, el motor invierte la direccién de marcha (abre).

Off: Entrada PHOT C activa sdlo en cierre.

En cierre: la apertura del contacto causa la parada del motory la inversion instantanea
de la direccion de marcha (abre).

SPn

Habilita o inhabilita la funcién de arranque.

On: Arranque habilitado. A cada inicio de maniobra durante 2 segundos el motor
funciona al par maximo. (ON)
Off: Realiza el arranque a velocidad ralentizada durante 2 segundos para seguidamente
pasar a la velocidad normal.

Selecciona la direccion de apertura del motor (ver Fig. 4):

n Y] On: Motor instalado a la derecha (OFF)
Off: Motor instalado a la izquierda
Habilita o inhabilita la introduccién remota de los radiotransmisores (véase parrafo

= APRENDIZAJE REMQOTO).
rEi On: Activacion remota habilitada (ON)
Off: Activacion remota inhabilitada
RADIO (-Rd )
MENU FUNZIONE

PP

Seleccionando esta funcion la receptora se pone en espera (Push) de un cédigo transmisor a asignar a la funcion paso-
paso. Presionar la tecla del transmisor que se desea asignar a esta funcion.

Si el cédigo es valido, es memorizado y es visualizado el mensaje OK

Si el cédigo no es valido, es visualizado el mensaje Err.

cch

Seleccionando esta funciodn la receptora se pone en espera (Push) de un codigo transmisor a asignar al segundo canal
radio. Presionar la tecla del transmisor que se desea asignar a esta funcion.

Si el cédigo es valido, es memorizado y es visualizado el mensaje OK

Si el cédigo no es valido, es visualizado el mensaje Err.

PEd

Seleccionando esta funcion la receptora se pone en espera (Push) de un cédigo transmisor a asignar a la funcién PED.
Presionar la tecla del transmisor que se desea asignar a esta funcion.

Si el cédigo es valido, es memorizado y es visualizado el mensaje OK

Si el cédigo no es valido, es visualizado el mensaje Err.

Seleccionando esta funcién la receptora se pone en espera (Push) de un cédigo transmisor a borrar de la memoria. Si
el cédigo es valido, es borrado y es visualizado el mensaje OK
Si el cédigo no es valido o no estéa presente en la memoria, es visualizado el mensaje Err

rer

Borra completamente la memoria de la receptora. Se pide la confirmacion de la operacién.
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NUMERO DE CICLOS (~fn) |

Visualiza el nUmero de ciclos completos (abre+cierra) efectuados por la automatizacion.
La primera presién del pulsador <PG>, visualiza los primeros 4 digitos, la segunda presion los ultimos 4. Por ejemplo <PG> 0012
>>> <PG> 3456: efectuados 123.456 ciclos.

CICLOS MANTENIMIENTO (1Ac i) |

Esta funcién permite activar la indicacién de solicitud de mantenimiento al cabo de un nimero de maniobras establecido por el
instalador.

Para activar y seleccionar el niumero de maniobras, proceder como sigue:

Presionar el botén <PG>, el display muestra OFF, que indica que la funcién esta inhabilitada (valor por defecto).

Con los botones <+> y <-> seleccionar uno de los valores numéricos propuestos (desde OFF hasta 100). Los valores son a entender
como centenares de ciclos de maniobra (por ejemplo: el valor 50 indica 5000 maniobras).

Apretar el botén OK para activar la funcion. El display muestra el mensaje PROG.

La solicitud de mantenimiento es manifestada al usuario con un duradero parpadeo del intermitente al final de la maniobra de apro-
ximadamente 10s.

RESET (-£5)

RESET de la central. jATENCION! Pone la central en los valores por omision.

La primera presion del pulsador <PG> provoca el parpadeo del mensaje RES, una ulterior presion del pulsador <PG> efectua el
restablecimiento de la central.

Nota: No se borran los transmisores de la receptora.

AUTOSET (Alta)

Realiza el aprendizaje de la carrera de la automatizacién y el ajuste de los pares de funcionamiento.
Véase parrafo AUTO-APRENDIZAJE

CODIGO DE PROTECCION (cadf)

Permite introducir un cédigo de proteccion de acceso a la programacioén de la central.

Se puede introducir un codigo alfanumérico de cuatro caracteres utilizando los de 0 a 9 y las letras A-B-C-D-E-F.

En cualquier momento es posible anular la operacion de introduccion del cédigo, pulsando simultdneamente las teclas + y -. Una
vez ingresada la contrasefia es posible actuar sobre la central, entrando y saliendo de la programacién por un tiempo de unos 10
minutos, para consentir las operaciones de ajuste y test de las funciones.

El valor por omisién es 0000 (cuatro ceros) e indica la ausencia de un cédigo de proteccion.

Sustituyendo el cédigo 0000 por cualquier otro cédigo se habilita la proteccién de la central, impidiendo el acceso a todos los me-
nus. Si se desea introducir un cédigo de proteccion, proceder como sigue:

- seleccionar el menu Code y pulsar OK.

- se muestra el cédigo 0000, también si ya se ha ingresado precedentemente un cédigo de proteccion.

- con las teclas + y - se puede modificar el valor del caracter intermitente.

- con la tecla OK se confirma el caracter intermitente y se pasa al siguiente.

- después de haber ingresado los 4 caracteres aparece un mensaje de confirmacion “CONF”.

- al cabo de unos segundos se vuelve a mostrar el cédigo 0000

- es necesario volver a confirmar el cddigo de proteccidn precedentemente ingresado, a fin de evitar ingresos involuntarios.

Si el cédigo corresponde al precedente, se muestra un mensaje de confirmacién “OK”

La central sale automaticamente de la fase de programacion y, para acceder de nuevo a los menus, sera necesario ingresar el co-
digo de protecciéon memorizado.

IMPORTANTE: APUNTAR el cédigo de proteccion y GUARDARLO EN UN SITIO SEGURO para futuros mante-
nimientos. Para quitar un cédigo de una central protegida es necesario entrar en la programacion utilizando la
contrasena y llevar de nuevo el cédigo al valor por defecto 0000..

S| SE EXTRAVIA EL CODIGO ES NECESARIO DIRIGIRSE AL SERVICIO TECNICO

AUTORIZADO PARA QUE EFECTUE EL RESTABLECIMIENTO TOTAL DE LA CENTRAL.

ATENCION:
Después de cualquier variacion aportada a las ldgicas o de un reseteo de la central, es necesario efectuar un
procedimiento de autoaprendizaje (Menu Auto - véase Autoaprendizaje Cotas)

MODALIDADES DE FUNCIONAMIENTO CON ENCODER HABILITADO/INHABILITADO

Con LOGICA ENC=ON:

- el sensor antiaplastamiento esta activado. Ajustar la sensibilidad a través de los parametros SEAV y SEAR de conformidad con las
normas vigentes. También un ajuste esmerado del freno motor (parametro IBRA) puede contribuir en el respeto de las normas de
seguridad.

- si se activa la ralentizacion llevando el parametro TSM de 0 a un valore superior, es necesario efectuar una maniobra completa desde
final de carrera hasta final de carrera, sin interrupciones, para aprender la carrera de la hoja.

Memorizada la carrera, la centralita gestionara de manera automatica las fases de ralentizacién en apertura y cierre. El espacio de
ralentizacién se puede aumentar o reducir a través del parametro TSM.

La carrera esta constantemente actualizada y guardada en memoria junto con la posicién de la cancela en caso de falta de corriente
de red.
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Con LOGICA ENC=OFF:

- el sensor antiaplastamiento esta desactivado.

- si el parametro TSM>0 (ralentizacion activada), la primera maniobra es efectuada con velocidad normal para aprender la carrera de
la hoja, también en caso de falta de corriente de red.

DIAGNOSTICO

En el caso de anomalias de funcionamiento es posible visualizar, pulsando la tecla + 6 -, el estado de todas las entradas (final de
carrera, comando y seguridad). Con cada entrada esta asociado un segmento del display que, en caso de activacién, se enciende,
segun el esquema siguiente.

SWO SWC

PED ~OPEN CLOSE

PHOT C DAS
FUSIBLES
F1 Fusible de proteccién transformador
F2 Fusible de proteccidn salida accesorios y sefales
F3 Fusible de proteccidn salida motor e intermitente

MENSAJES DE ERROR

A continuacién se indican algunos mensajes que se muestran en el display en caso de anomalias de funcionamiento:

Err i Motor Solicitar asistencia técnica.

comprobar conexiones, alineacion correcta de la fotocélula PHOT o presencia

ErrH error comprobacion circuito PHOT O X
de obstaculos.

comprobar conexiones, alineacién correcta de la fotocélula PHOT o presencia

ErrS error comprobacion circuito PHOT C X
de obstaculos.

Erc Error Encoder Error conexioén o averia del dispositivo encoder.
AP Deteccion de obstaculo Indica la presencia de un obstaculo (dispositivo contra el aplastamiento)
ELIMINACION

Cada vez que el producto esté fuera de servicio, es necesario seguir las disposiciones legislativas en vigor en ese momento en cuanto
concierne a la eliminacién de suciedad y al reciclaje de varios componentes (metales, plasticos, cables eléctricos, etc.), es aconseja-
ble contactar con su instalador o con una empresa especializada y habilitada para tal fin.
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1 Premere le alette sui fianchi per sgan-
ciare le due maschere copriviti.

2 Rimuovere le due viti sul lato di apertu-
ra desiderato.

3 Allentare le due viti con funzione di
cerniera senza rimuoverle, in modo da
consentire I'apertura del coperchio.

1 Press the tabs on the sides to release
the two masks that cover the screws.

2 Remove the two screws on the desired
opening side.

3 Slacken the two screws that act as a
hinge without removing them, so as to
allow opening of the cover.

1 Auf die seitlichen Laschen driicken,
so dass die beiden Schraubenblenden
befreit werden.

2 Die beiden Schrauben an der ge-
wiinschten Offnungsseite ausbauen.

3 Zuletzt die beiden als Scharnier die-
nenden Schrauben lockern, aber nicht
ausbauen, damit der Deckel gedffnet
werden kann.

BENINCA
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1 Presser les deux ailettes latérales pour
décrocher les deux cache-vis.

2 Enlever les deux vis sur
d’ouverture désiré.

3 Desserrer les deux vis faisant fonction
de charniéere sans les enlever, de ma-
niere a permettre I'ouverture du cou-
vercle.

le coté

-

Presionar las aletas en los lados para
desenganchar las dos tapas cubretor-
nillos.

2 Extraer los dos tornillos del lado de

apertura deseado.

3 Aflojar los dos tornillos con funcion de
bisagra sin extraerlos, a fin de poder
abrir la tapa.

1 Nacisna¢ boczne klapki w celu odha-
czenia dwéch masek nakry-wajgcych
Sruby.

2 Wyciggnac¢ dwie sruby po wybranej do
otwierania stronie.

3 Poluzowac¢ dwie $ruby blokujace bez
wyciagania ich, w sposéb umozli-
wiajgcy otwarcie nakrywki.




